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ВЫБОР ТИПА РУЛЕВОГО ПРИВОДА СИСТЕМЫ
СТАБИЛИЗАЦИИ НА ОСНОВЕ ТЕХНОЛОГИИ
ЭКСПЕРТНЫХ СИСТЕМ

Изложены вопросы применения технологии экспертных си-
стем для решения некоторых задач, возникающих при проек-
тировании систем стабилизации летательных аппаратов.
Приведен анализ конкретной предметной, области — выбор
рулевого привода; рассмотрены инструментальные вычисли-
тельные средства, обеспечивающие применение данной тех-
нологии. На конкретном цифровом примере показана работа
пользователя с созданной версией экспертных систем при-
нятия проектных решений при выборе рулевого привода для
системы стабилизации летательного аппарата.

Selection of Stabilization System Control Drive Based on Expert
Systems Technique / V.V. Yevstifeev, V.A. Sukhanov // Vestnik MGTU.
Priborostroenie. 2001. No. 1. P. 11–22.

Aspects of application of the expert systems technique to solve some
problems arising in the process of design of aircraft stabilization systems
are set forth. The control drive selection is analysed as a specified field of
the technique application. Software tools to provide the technique use are
considered. An example of the user operation with the created version of
expert systems for deciding on the type of the aircraft stabilization system
control drive is shown. Refs.4. Figs.3. Tabs.l.
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