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ПРОБЛЕМА СМЕШАННОЙ
Н2/Н∞-ОПТИМИЗАЦИИ

Рассмотрена проблема синтеза робастного регулято-
ра, удовлетворяющего двум критериям оптимизации —
Н2/Н∞-оптимального регулятора. Такой регулятор сочетает
в себе преимущества Н∞ и Н2-теорий оптимизации. При-
ведены два подхода к построению регуляторов подобного
рода: решение системы трех взаимосвязанных алгебраиче-
ских матричных уравнений Риккати; исследование возмож-
ности сведения задачи синтеза Н2/Н∞-регулятора к задаче
выпуклой оптимизации над ограниченным множеством дей-
ствительных матриц. Рассмотрен ряд теорем, дающих не-
обходимые и достаточные условия для решения проблемы
смешанной оптимизации.

Problem of Mixed Н2/Н∞–Optimization / V.G. Konkov, A.N. Ki-
selyov // Vestnik MGTU. Priborostroenie. 2001. No. 1. P. 50–69.

The problem of the robust optimal controller synthesis-mixed Н2/Н∞-
control problem is investigated. It is a two-criterion optimization problem.
This controller combines advantages of Н∞- and Н2-optimization theories.
Two approaches to this type controller development are presented: solving
three coupled matrix algebraic Riccati equations and reducing the Н2/Н∞-
optimization problem for the state-feedback case to the problem of convex
programming over the bounded set of real matrices. Several theorems,
providing necessary and sufficient conditions to solve the mixed Н2/Н∞-
control problem, are considered. Refs.ll. Figs.5.
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