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ВОЛНОВОЙ МЕТОД ОЦЕНИВАНИЯ ВЕКТОРА
СОСТОЯНИЯ ДИНАМИЧЕСКОЙ СИСТЕМЫ

Предложен принципиально новый подход к оцениванию пе-
ременных состояния динамической системы. Суть метода
заключается в волновом представлении возмущений рядом
базовых функций со случайными, кусочно-постоянными коэф-
фициентами. Волновое описание позволяет достаточно точ-
но оценивать состояние динамической системы в непродол-
жительных интервалах времени в отличие от подхода, ис-
пользующего статистические характеристики (математи-
ческое ожидание, корреляционная функция), основанные на
длиннопериодических осреднениях. Представлен пример ис-
пользования волнового подхода к оцениванию погрешностей
навигационной системы.
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