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НОВЫЙ ЯЗЫК ЛОГИЧЕСКОГО УПРАВЛЕНИЯ

Oписаны синтаксис и семантика нового языка логическо-
го управления сборочными роботизированными технологи-
ческими комплексами. Предлагаемый язык может быть ис-
пользован для управления объектами сложной структуры,
формальным представлением которых является сеть взаи-
модействующих конечных автоматов с выбором. Дано опре-
деление конечного автомата с выбором, указаны особенно-
сти его функционирования в составе сети.
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