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Предложен один из возможных алгоритмов параметриче-
ской оптимизации структуры автопилота, основанный не-
посредственно на задании качества переходной функции си-
стемы самолет–автопилот. Рассмотрен пример использова-
ния этого алгоритма.

An Algorithm of Parametric Optimization of Autopilot’s Structure /
B.N. Okoyomov, V.M. Petrov., I.S. Potaptsev., A.O. Fomin // Vestnik
MGTU. Priborostroenie. 2003. № 2. P. 64–77.

One of possible algorithms of the parametric optimization of autopilot’s
structure based on the quality of the transfer function “aircraft–autopilot”
is offered. An example of the algorithm application is considered. Refs.3.
Figs.6. Tabs.2.
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