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ТЕОРЕТИКО-МНОЖЕСТВЕННЫЙ ПОДХОД
К РЕШЕНИЮ ЗАДАЧ СИНТЕЗА
УНИФИЦИРОВАННОГО УПРАВЛЕНИЯ
ВЫВЕДЕНИЕМ КОСМИЧЕСКИХ АППАРАТОВ
НА ОРБИТУ

Обобщены требования к системам управления движением
ракет-носителей, проведен анализ возможностей синтеза
унифицированного алгоритма выведения космических аппа-
ратов на орбиту.

Theoretical Multiple Approach to Solving Synthesis Problems for
Unified Control of Spacecraft Orbit Insertion / A.V. Proletarsky //
Vestnik MGTU. Priborostroenie. 2003. № 1. P. 92–99.

Requirements to systems of the booster motion control are generalized
and the feasibility of synthesis of a unified algorithm for the spacecraft
orbit insertion is analyzed.
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