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ОПТИМИЗАЦИЯ ДИСКРЕТНЫХ ПРОЦЕССОВ
УПРАВЛЕНИЯ С ПОЛИЭДРАЛЬНЫМИ
КРИТЕРИЯМИ КАЧЕСТВА

Изложены элементы теории полиэдрального программирова-
ния, рассматривающего экстремальные задачи с полиэдраль-
ными целевой и ограничивающими функциями. Рассмотре-
но применение аппарата полиэдрального программирования
к задачам оптимального управления дискретными динами-
ческими объектами с полиэдральными критериями качества.
Приведено решение двух задач оптимизации дискретных про-
цессов управления: задачи управления конечным состоянием
и задачи терминальной стабилизации.

Optimisation of discrete control processes with polyhedral perfor-
mance criteria / N.B. Filimonov // Vestnik MGTU. Priborostroenie.
2000. No. 1. P. 20–38.

The elements of polyhedral programming theory considering the
extremal tasks with polyhedral both goal and limiting functions, are
presented. Application of polyhedral programming device for the tasks
of optimal control of the discrete dynamic objects with polyhedral
performance criteria, is discussed. Solutions for two optimisation problems
of the discrete control processes is presented. These problems are the final
state control and that of terminal stabilisation. Figs.4. Refs.28.
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