
УДК 681.3

H. П. Д е м е н к о в, И. А. М о ч а л о в

НЕЧЕТКАЯ СИСТЕМА АВТОМАТИЧЕСКОЙ
ОПТИМИЗАЦИИ

Синтезирован алгоритм системы автоматической оптими-
зации для нелинейного объекта с экстремальной неизвестной
статической характеристикой и инерционностью, описыва-
емой линейным дифференциальным уравнением с неизвест-
ными и нестационарными коэффициентами, при наличии слу-
чайных возмущений в измерительной системе. Алгоритм, по-
строенный на основе нечеткого метода наименьших квадра-
тов, обеспечивает в реальном времени совместную иденти-
фикацию неизвестных параметров инерционности и ускорен-
ный поиск рабочей точки экстремума статической харак-
теристики. Методом статистических испытаний показа-
но уменьшение числа ложных срабатываний при поиске экс-
тремума при использовании нечеткого метода наименьших
квадратов для прогнозирования рабочей точки статической
характеристики, по сравнению с классическим методом.

Fuzzy automatic optimisation system / N.P. Demenkov, I.A. Mocha-
lov // Vestnik MGTU. Priborostroenie. 2000. No. 1. P. 38–43.

The automatic optimisation algorithm is synthesized and presented
for the nonlinear object with the extremal unknown static function and
inertial part described by the linear differential equation with time-varying
uncertain parameters, with a random noise in the measurement system. The
proposed algorithm based on the fuzzy least square method (LSM) provides
the real-time identification of the unknown inertial parameters, and also a
rapid search of the operation point of the static function extremum. The
statistical testing method shows the decreasing number of the extremum
searching malfunctions by using the fuzzy LSM to predict an operation
point of the static performance curve, in comparison with obvious LSM.
Figs.1. Refs.7.
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