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КОНСТРУИРОВАНИЕ ОБЛАСТИ
УСТОЙЧИВОСТИ РЕГУЛИРУЕМЫХ ЛИНЕЙНЫХ
ОБЪЕКТОВ С ОГРАНИЧЕННЫМ УПРАВЛЕНИЕМ

Рассмотрена задача стабилизации неустойчивого линейного
объекта с ограниченным скалярным управлением. Предложен
новый метод параметрического синтеза стабилизирующего
регулятора, максимизирующий размеры области устойчиво-
сти замкнутого объекта. Представленные результаты мо-
гут найти техническое приложение в задачах синтеза си-
стем улучшения устойчивости и управляемости статически
неустойчивых летательных аппаратов.

Stability region design for controlled linear systems with control
constraints / M.N. Demenkov // Vestnik MGTU. Priborostroenie. 2000.
No. 1. P. 44–54.

The feedback stabilization problem is considered for unstable linear
systems with scalar control input subject to the amplitude and rate
constraints. A novel control design method is presented that yields
maximization of the stability region for closed-loop system. The obtained
results are useful for solving the engineering problems of synthesizing the
systems to improve stability and controllability of the statically unstable
flying vehicles. Figs.1. Refs.12.
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