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РАЗРАБОТКА КОМПЛЕКСА МОДЕЛЕЙ
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АППАРАТА НА АКТИВНЫХ УЧАСТКАХ ПОЛЕТА

Рассмотрены вопросы, связанные с разработкой комплек-
са математических моделей элементов системы управления
движением космического аппарата на активных участках
полета с учетом особенностей конструктивной реализации.
Получение моделей опирается на использование трех ключе-
вых моментов: априорную информацию; дедуктивный и ин-
дуктивный подходы; иерархию. Для режима угловой стаби-
лизации разработаны и приведены общие и конкретные ва-
рианты моделей. Экспериментальная отработка полученных
моделей выполнена численным моделированием в проблемно-
ориентированной среде. Приведены сравнительные результа-
ты.
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The problems are considered connected with developing the complex
of mathematical models for the spacecraft motion control system elements
on the active journey legs with allowance for the constructive realization
peculiarities. The models are obtained on the basis of three key moments:
a priori information; deductive and inductive approaches; hierarchy. The
general and specific model modifications are developed for the angular
stabilization operating mode. Experimental revision of the obtained models
is performed by numerical modeling in the problem-oriented medium.
Comparative results are given. Figs.6.
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