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ПОГРЕШНОСТИ В СЧИСЛЕНИИ ПУТИ
АСТРОИНЕРЦИАЛЬНОЙ НАВИГАЦИОННОЙ
СИСТЕМЫ И ИХ КОМПЕНСАЦИЯ

Изложен подход к расчету погрешностей астроинерциаль-
ной навигационной системы о счислении пути летательных
аппаратов. Разработаны формализованные зависимости по-
грешностей системы от погрешностей элементов ее соста-
вляющих. Приведены возможности компенсации системати-
ческих погрешностей некоторых элементов инерциальных
навигационных систем и уменьшения амплитуд незатухаю-
щих колебаний астроинерциальных навигационных систем.

Reckoning errors for astroinertial navigation system / A.K. Neusy-
pin // Vestnik MGTU. Priborostroenie. 1999. No. 1. P. 29–34.

An approach to calculate the astroinertial navigation system error in
the flying vehicle reckoning, is proposed. The formalized relationships
reflecting dependence of the system error on its elements errors, are derived.
The possible procedures are indicated to compensate systematic errors of
inertial navigation system elements and to decrease amplitudes of sustained
oscillation for astroinertial navigation systems.
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