
УДК 531.383

С. А. Ч е р н и к о в, Б. Х е н д и

УЛУЧШЕНИЕ ДИНАМИЧЕСКИХ
ХАРАКТЕРИСТИК ИНЕРЦИОННО-
ДЕМПФИРУЕМЫХ ГИРОСКОПИЧЕСКИХ
СИСТЕМ ВВЕДЕНИЕМ ЛЮФТА
В ДИССИПАТИВНУЮ СВЯЗЬ

Рассмотрена гироскопическая система с динамическим по-
глотителем колебаний, установленным на оси прецессии. По-
казано, что введение люфта в диссипативную связь дина-
мического демпфера существенно улучшает частотные ха-
рактеристики гироскопической системы в межрезонансном
диапазоне по сравнению с линейной гироскопической систе-
мой при оптимальных параметрах демпфера. Даны рекомен-
дации по выбору параметров нелинейного демпфера. Резуль-
таты исследования нелинейной гироскопической системы на
основе метода гармонической линеаризации сопоставлены с
численным решением нелинейных дифференциальных уравне-
ний.

Enhancement of inertially damped gyro system dynamic features by
introducing backlash into dissipative joint / S.A. Chernikov, B. Hendi
// Vestnik MGTU. Priborostroenie. 1999. No. 1. P. 69–75.

A gyroscopic system with dynamic absorber mounted on the precession
axis, is considered. It is shown that introduction of a backlash into the
dynamic absorber dissipative joint upgrades substantially the gyro system
frequency response within the range of resonance frequencies as compared
to linear gyro system at optimum absorber parameters. Recommendations
on selecting nonlinear damper parameters are given. The results of
nonlinear gyro system investigation by means of harmonious linearization
method are compared with numerical solution of nonlinear differential
equations. Figs.3. Refs.6.
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