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РЕАЛИЗАЦИЯ АЛГОРИТМИЧЕСКОЙ
КОМПЕНСАЦИИ ТЕМПЕРАТУРНЫХ
ПОГРЕШНОСТЕЙ ГИРОПРИБОРОВ
В НЕУСТАНОВИВШИХСЯ ТЕПЛОВЫХ
РЕЖИМАХ

Изложена методика, позволяющая реализовать алгоритми-
ческую компенсацию температурных погрешностей гиропри-
боров, работающих в неустановившихся тепловых режимах.
Предложен алгоритм решения задачи температурной ком-
пенсации погрешностей, основанный на измерениях темпера-
тур в двух точках гироприбора. Приведены результаты чи-
сленного моделирования, основанные на экспериментальных
данных, подтверждающие работоспособность алгоритма и
возможность повышения точности гироприбора а условиях
неустановившихся тепловых режимов.

Algorithmic compensation of gyro instrument temperature error
in unsteady thermal conditions / V.D. Arseniev // Vestnik MGTU.
Priborostroenie. 1999. No. 1. P. 93–97.

The considered procedure allows to realise algorithmic compensation of
temperature error for gyros operating in unsteady thermal conditions. The
suggested algorithm of temperature compensation is based on measuring
temperatures in two points of the gyro instrument. The results of numerical
simulation based on the experimental data confirm the algorithm fitness
and possibility to enhance the instrument accuracy under the conditions of
unsteady thermal modes. Figs.5. Refs.2.
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