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ПАРАМЕТРИЧЕСКИЙ СИНТЕЗ В ПОВЕРОЧНЫХ
ИСПЫТАНИЯХ СИСТЕМ УПРАВЛЕНИЯ

Предложен ряд процедур и алгоритмов организации повероч-
ных имитационных испытаний систем управления, ориенти-
рованных на решение оптимизационных задач параметриче-
ского синтеза в условиях ограничений, связанных с показате-
лями функционирования систем при всех возможных условиях
их работы и учитывающих влияние параметрических возму-
щений, действующих на систему.

Parametric synthesis in calibration tests of control systems /
O.V. Degtyaryev, V.V. Evstifeev // Vestnik MGTU. Priborostroenie.
1999. No. 1. P. 119–127.

A series of procedures and algorithms to arrange imitation calibration
tests for control systems intended to solve optimization problems of
parametric synthesis under restrictions related to the operative parameters
of systems in all possible modes and taking into account parametric
excitations acting on the system, is presented. Figs.2. Refs.9.
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