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ПРИМЕНЕНИЕ БАЙЕСОВОГО ПОДХОДА
ПРИ РАЗРАБОТКЕ АДАПТИВНЫХ
МУЛЬТИСТРУКТУРНЫХ АЛГОРИТМОВ
ОПТИМАЛЬНОЙ ФИЛЬТРАЦИИ В УСЛОВИЯХ
НЕИЗВЕСТНЫХ ИНТЕНСИВНОСТЕЙ СМЕНЫ
СТРУКТУР

Рассмотрена возможность распространения методов син-
теза мультиструктурных схем рекуррентной обработки ин-
формации, базирующихся на теории фильтрации разрыв-
ных многомерных марковских процессов (в предположении
известности априорного распределения фазовых координат
для допустимых состояний системы), в случае отсутствия
достоверной информации об интенсивностях смены струк-
тур. Практические возможности полученных теоретиче-
ских результатов показаны на примере синтеза адаптивных
фильтров для доплеровских измерений скорости, предполага-
ющих смену модели процесса в структуре фильтра в услови-
ях неполноты и стохастичности данных об интенсивностях
переходов.

Bayes’ approach application for developing the adaptive multi-
structural algorithms of optimal filtration under conditions of unknown
intensities of structure change / L.N. Lysenko, N.T. Kyong

A propagation capability of the synthesis methods for multistructural
shemes of the information recurrent processing that are based on a filtration
theory of discontinuous multivariate Markov processes (in the assumption
of a priori known distribution of phase coordinates for permissible
conditions of the system), is considered for the case of absense of authentic
information about intensities of structure change. The practical capabilities
of obtained theoretical results are discussed on an example of synthesis of
adaptive optimum filters for Doppler speed gauges supposing change of
the process model in a filter structure under conditions of incompleteness
and stochastics of the transition intensity data. Refs.5.
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