
УДК 681.5

Г. Н. В о р о б ь е в, Р. В. П а р ф е н о в

ПРОГНОЗИРОВАНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ
УПРАВЛЕНИЯ В ЭКСПЕРТНЫХ СИСТЕМАХ
ПОДДЕРЖКИ ПРИНЯТИЯ РЕШЕНИЙ,
ОСНОВАННЫХ НА НЕЧЕТКИХ
СИТУАЦИОННЫХ МОДЕЛЯХ,
ДЛЯ КОМПЛЕКСОВ РЕАЛЬНОГО ВРЕМЕНИ

Рассмотрен метод решения задачи предсказания будущих со-
стояний объекта управления в экспертных системах под-
держки принятия решений, основанных на нечетких ситуа-
ционных моделях. Изложена концепция траекторий управле-
ния. Приведены понятия траекторий управления и основные
математические отношения алгебры нечетких множеств
на множестве траекторий. Рассмотрен вопрос корреляции
траекторий. Изложен метод предсказания поведения объек-
та управления, основанный на использовании опыта управле-
ния, формализованного в виде библиотеки траекторий упра-
вления.

Predicting results of control in real time expert systems of the
decision making support, based on the fuzzy situation models /
G.N. Vorobyov, R.V. Parfyonov

A method to solve the problem of predicting the future states of the
controlled object in the decision making support expert systems, based on
fuzzy situation models, is considered. A concept of control paths is set forth.
A notion of control paths and fundamental mathematical relationships of
the fuzzy set algebra on the set of paths are given. The paths correlation
problem is examined. A technique of predicting the controlled object
behavior is described, which is based on the control experience, formalized
in the form of the control paths library. Figs.6. Refs.3.
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