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Рассмотрена задача управления скользящим спуском косми-
ческого аппарата в атмосфере на базе бесплатформенной
инерциальной системы. Разработаны алгоритмы управле-
ния продольной и боковой дальностью по конечному промаху,
обеспечивающие высокую точность управления и возмож-
ность бокового маневрирования. Проведена оценка ошибок
навигации некорректируемой бесплатформенной инерциаль-
ной системы, установлено, что при использовании ее в си-
стеме точность спуска может составить 10–15 км. Раз-
работан метод аэродинамической коррекции бесплатфор-
менной инерциальной системы по измерениям акселероме-
тров. Исследована точность коррекции в зависимости от
параметров номинального движения спускаемого аппарата,
определена и исследована номинальная траектория спуска,
обеспечивающая высокую точность аэродинамической кор-
рекции бесплатформенной инерциальной системы, возмож-
ность широкого бокового маневрирования и большой запас
управления продольной и боковой дальностями. Проведена
оценка ошибок навигации для корректируемой бесплатфор-
менной инерциальной системы. Установлено, что использо-
вание разработанного метода аэродинамической коррекции
такой системы позволяет обеспечить точность спуска 2–
3 км. Проведено сравнение характеристик рассматриваемой
системы и системы управления спуском космического аппа-
рата “Союз-ТМ”. Показано, что при одинаковых приборном
составе и точностных характеристиках измерителей благо-
даря предложенным алгоритмам управления точность спус-
ка космического аппарата повышена в 10 раз.

Control of a space vehicle descent in atmosphere / E.V. Gaushus,
Yu.N. Zybin, M.V. Mikhailov

A problem of sliding descent of a space vehicle in atmosphere is
considered on the basis of a platformless inertia! system. The algorithms
of longitudinal and lateral distance control on final miss providing high
control accuracy and possibility of lateral manoeuvring are presented.
An estimation of navigation errors of the non-corrected platformless
inertial system is carried out. It is stated that when using this system
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a discent accuracy can be 10–15 km. The method of such system
aerodynamic correction on accelerometer measurements is worked out. The
correction accuracy is investigated in dependence on the nominal motion
parameters of descended apparatus, nominal descent trajectory is estimated
and investigated. The nominal trajectory provides a high accuracy of
aerodynamic correction of platformless inertial system, provides possibility
of a wide lateral manoeuvring and a great reserve of longitudinal and lateral
distances. An estimation of navigation errors of the corrected platformless
inertial system is carried out. It is stated that an application of the elaborated
method of such system aerodynamic correction permits to provide a descent
accuracy of 2–3 km. A comparison of the considered system and the descent
control system for “Soiuz-TM” space vehicle is carried out. It is shown
that for the same instrument set and accuracy characteristics of measuring
devices a descent accuracy is increased 10 times due to the proposed
control algorithms. Figs.7. Tabs.3. Refs.4.
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