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ЭКСПЕРИМЕНТАЛЬНОЕ ИССЛЕДОВАНИЕ
АЛГОРИТМОВ ИДЕНТИФИКАЦИИ
ДИНАМИЧЕСКИХ СИСТЕМ

Приведены результаты экспериментального исследования
некоторых алгоритмов идентификации параметров динами-
ческих систем с цифровым управлением. Предложена ме-
тодика выбора параметров алгоритмов идентификации и
рассмотрены сравнительные характеристики алгоритмов.
Исследование проведено на примере идентификации параме-
тров привода манипулятора PUMA-600.

Experimental investigation of the dynamic system identification
algorithms / S.M. Korsun

The results of experimental investigation of some identification algo-
rithms for the parameters of dynamic system with digital control, are given.
The method of identification algorithm choice is proposed, the algorithms
comparative characteristics are considered. Investigation is carried out
by the example of identification of the manipulator drive PUMA-600
parameters. Figs.6. Tabs.10. Refs.4.
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