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МЕТОД ПРОЕКТИРОВАНИЯ
СИЛОМОМЕНТНЫХ ДАТЧИКОВ
ДЛЯ РОБОТОТЕХНИЧЕСКИХ СИСТЕМ

Предложен метод проектирования многокомпонентных ин-
формационных уcтройств для промышленных роботов, ис-
пользующий систему матричных показателей качества. На
основании метода проведен количественный сравнитель-
ный анализ наиболее известных конструкций силомоментных
датчиков.

Design method of the force-moment sensors for robotic systems /
F. Nadjafi, S.A. Vorotnikov

The design method of the multicomponent information devices for
industrial robots, is proposed. The method uses a system of quality matrix
indicators. On the basis of this method a quantitative comparative analysis
of the mostly known constructions of force-moment sensors is cartied out.
Figs.6. Tab.3. Refs.7.
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