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СВЯЗЬ АЛГЕБРАИЧЕСКОГО УРАВНЕНИЯ
РИККАТИ С МАТРИЦЕЙ ГАМИЛЬТОНА

Изложен спектральный подход к решению алгебраическо-
го уравнения Риккати в проблемах линейного оптимально-
го (LOG- и Н∞-теориях) управления. Приведен ряд теорем,
раскрывающих свойства матрицы Гамильтона, и их связь с
решением уравнения Риккати. Изложен алгоритм поиска ре-
шения уравнения путем определения спектра гамильтоновой
матрицы.

Connection of algebraic Riccati equation with Hamiltonian matrix
/ V.G. Konkov, A.N. Kiselyev, D.V. Gladkov

The spectral approach for solving an algebraic Riccati equation of
linear optimal control problems (LQG andH∞-theory) is considered. Some
theorems are given showing the properties of Hamiltonian matrix and
their connection with Riccati equation solution. The algorithm for solving
this equation by means of the corresponding Hamiltonian matrix spectrum
determining is presented. Refs.5.
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