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ДИНАМИЧЕСКИЙ ОПТИМАЛЬНЫЙ РАСКРОЙ
МАТЕРИАЛА С ИСПОЛЬЗОВАНИЕМ
ГЕНЕТИЧЕСКОГО АЛГОРИТМА

Рассмотрена задача оптимизации раскроя лесоматериала на
участке разделки бревен. Особенностью задачи является на-
личие постоянно пополняющегося портфеля заказов, не зави-
сящего от предыдущего функционирования участка, и неохо-
димость получения оптимального решения для каждого от-
дельного бревна, поступившего на вход участка. При этом
отсутствует информация о всех следующих, поступающих
на участок бревнах. Для оптимального раскроя предложе-
но использовать простейший генетический алгоритм. Дано
сравнение получаемых результатов с результатами эвристи-
ческих алгоритмов.

Dynamical optimal opening of the material using the genetic
algorithm / V.V. Emelianov, M.Yu. Kryuchkov, T. Stautmeister

Problem of the forest product separation on a trunk cutting cell is
considered. The problem peculiarity is presence of a constantly replenishing
brief case of the orders not depending on the previous functioning and
necessity of the optimal decision reception for each separate trunk. There
is not enough information about the following trunks acting on a cell. For
optimal opening it is proposed to use the elementary genetic algorithm.
Comparison of received results with results for heuristic algorithms is
given. Figs.5. Refs.7.
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