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Рассмотрены вопросы автоматизации работ, выполняемых
мобильными робототехническими комплексами в условиях,
представляющих опасность для жизни и здоровья человека.
Обусловлена необходимость разработки и внедрения авто-
матизированных систем обработки информации и управле-
ния такими комплексами в условиях недетерминированной
окружающей среды. Разработан алгоритм функционирова-
ния мобильных робототехнических комплексов, построенный
по модульному принципу. Представлена схема многоуровнево-
го программно-аппаратного обеспечения, реализующая этот
алгоритм.

Principles of automatization of extreme environment jobs using
robotic complexes / V.L. Anokhin, A.F. Batanov, N.I. Gamazov

Issues on automatization of jobs, to be performed by mobile robotic
complexes under environment, threatening human life and health, are
considered. The necessity to develop and bring into operation the automated
systems of data processing and control of such complexes under undetermi-
nate environment is substantiated. Based on the modular concept, the
mobile robotic complex operation algorithm is developed. The multilevel
software/hardware scheme, implementing the algorithm, is presented.
Figs.3. Refs.5.
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